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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestelit 

@ Dynamoelektrische Maschine mit Permanentmagneten 

(g) Es wird eine kostengunstige dynamoelektrische Maschine 
mit Permanentmagneten vorgeschlagen, bei welcher das 
Auftreten einas Risses in einem Permanentmagneten verhin- 
dert werden kann, und welche einfacher herstellbar ist. Die 
Maschine weist ein elastisches Verriegelungsteil auf, wel- 
ches aus einem ringformigen Abschnitt und mehreren 
vorspringenden Teilen besteht, die von diesem ringformigen 
Abschnitt aus in Axialrichtung vorspringen. Weiterhin ist die 
Maschine mit einem Joch versehen, auf dessen innenum- 
fangsoberfiache mehrere Hilfspole in gieichmSSigem Win- 
kelunterteilungsabstand aufgeschwei&t sind. Jeder von Per- 
manentmagneten weist eine Seitenoberflache auf, die in 
einen Anlageeingriff mit dem zugehorigen Hilfspol versetzt 
wird. Die vorspringenden Teiie des elasttschen Verriege- 
m lungsteils werden in einen Raum zwischen der anderen 
J Seitenoberflache jedes der Permanentmagneten und dem 
benachbarten Hilfspol eingezwangt, so daS die mehreren 
Permanentmagneten einen Anker umgeben. Weiterhin wird 
der ringformige Abschnitt des elastischen Verriegelungsteils 
in einen Anlageeingriff mit einer hinteren Endoberfiache 
jedes der Permanentmagneten gebracht. 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine dynamoelek- 
trische Maschine mit Permanentmagneten zur Verwen- 
dung in einem Anlasserrnotor und in einem Drehstrom- 
generator (Drehstromlichtmaschine) welche einen Per- 
manentmagneten als Feldmagneten zum Liefern eines 
Magnetfeldes verwendet 

Fig. 6 ist eine Schnittansicht eines Planetenreduzier- 
getriebeanlassers, der als Beispiel fur einen konventio- 
nellen Elektromotor gezeigt ist Fig. 7 ist eine Perspek- 
tivansicht des Planetenreduziergetriebeanlassers, aus 
welcher hervorgeht, wie dort ein Permanentmagnet an- 
gebracht ist 

Wie aus diesen Figuren hervorgeht, ist ein Anker 1, 
der als Rotor eines Gleichstrommotors dient, auf einer 
Ankerdrehwelle 2 so vorgesehen, daB er einstiickig mit 
dieser ausgebildet ist. Weiterhin ist ein zylindrisches 
Joch 3 so angeordnet, daB es diesen Anker 1 umgibt 
Eine vordere Stutze 5 ist mit einer Endflache dieses 
Jochs 3 verbunden. Eine Innenverzahnung 4 zur Ausbil- 
dung einer Planetenreduziergetriebemaschine ist in die- 
se vordere Stutze 5 eingepaBt Ein Sonnenrad 6 ist am 
vorderen Endabschnitt der Ankerdrehwelle 2 vorgese- 
hen. 

Ein scheibenformiger Flansch 4a ist am vorderen 
Endabschnitt der Innenverzahnung 4 so angeordnet, 
daB er nach innen hin vorspringt Weiterhin ist ein zyiin- 
drischer Flansch 4b auf der Innenumfangsoberflache 
des Flansches 4a so angeordnet, daB er nach vorn hin 
vorspringt Ein Flanschabschnitt 10, der einen Arm der 
Planetenreduziergetriebemaschine bildet, ist einstiickig 
mit einer Ausgangsdrehwelle 11 ausgebildet Diese Aus- 
gangsdrehwelle 11 ist abnehmbar auf einem Gleitlager 
12 gelagert, welches als Lager dient das in diesen 
Flansch 4b eingepaBt ist. Weiterhin ist diese Ausgangs- 
drehwelle 11 durch diesen Flanschabschnitt 10 daran 
gehindert, sich in der Richtung zu bewegen, in welcher 
ein Axialschub ausgeiibt wird. Weiterhin sind beispiels- 
weise drei Halterungsstif te 9 vorspringend beispielswei- 
se auf dem Umfang dieses Flanschabschnitts 10 mit ei- 
nem gleichmafiigen Winkelteilungsabstand angeordnet 
Ein Planetenrad 7 ist abnehmbar auf jedem der Halte- 
rungsstifte 9 tiber ein Lager 8 angebracht, welches in die 
Innenumfangsoberflache des jeweiligen Stiftes einge- 
paBt ist Hierbei kammt jedes der Planetenrader 7 mit 
dem Sonnenrad 6 und der Innenverzahnung 4. 

Ein Gleitlager 13, welches als Lager dient, ist in einen 
konkaven Abschnitt in einen ruckwartigen, inneren 
Oberflachenabschnitt der Ausgangsdrehwelle 11 einge- 
paBt Der vordere Endabschnitt einer Ankerdrehwelle 2 
ist abnehmbar durch dieses Gleitlager 13 gehaltert Wei- 
terhin ist eine Stahlkugel 14, deren Funktion darin be- 
steht, eine Axialdruckbelastung zu ubertragen, zwischen 
den Endabschnitten der Ankerdrehwelle 2 und der Aus- 
gangsdrehwelle 11 eingeschlossea 

Ein Kragenabschnitt 3a, der sich in Radialrichtung 
erstreckt, ist am vorderen Endabschnitt des jochs 3 so 
vorgesehen, daB er einstiickig mit diesem ausgebildet 
ist Der Kragenabschnitt 3a hindert das Planetenrad 7 
daran, sich in einer Axiaidruckrichtung zu bewegen, 
namlich in jener Richtung, in welcher ein Axialdruck 
ausgeiibt wird. Der Kragenabschnitt 3a schlieBt einen 
Drehzahluntersetzungsabschnitt gegeniiber einem Mo- 
torabschnitt ab, urn so sowohl den Drehzahlverringe- 
rungsabschnitt als a^ch den Motorabschnitt gegen eine 
Staubeinwirkung zu schutzen. Weiterhin ist eine Stopf- 
buchse 19 zwischen der vorderen Stutze 5, der Innen- 



verzahnung 4 und dem Kragenabschnitt 3a angeordnet 
Daher kann verhindert werden, daB ein Schmiermittel, 
welches auf einen Eingriffsabschnitt zwischen dem Pla- 
netenrad 7 und der Innenverzahnung 4 aufgebracht 
5 wird, aus diesem Bereich herausflieBt Weiterhin ist eine 
hintere Stutze 17 in einen Offnungsseiten-Endflachen- 
abschnittdes Jochs 3 eingepaBt 

Mehrere Hilfspole 18 sind auf die Innenumfangsober- 
flache des Jochs 3 in einem gleichmafiigen Winkelunter- 

io teilungsabstand aufgeschweiSt Jeder der Permanent- 
magneten 15 in Form eines Kreisbogens weist eine Sei- 
tenoberflache auf, die in einen Anlageeingriff mit dem 
Hilfspol 18 versetzt wird Ein Magnethalter 16 ist in 
einen Raum zwischen der anderen Seitenoberflache je- 

15 des der Permanentmagneten 15 und des benachbarten 
Hilfspols 18 eingezwangt, so daB die mehreren Perma- 
nentmagneten 15 den Anker 1 umgeben, 

Etn elastisches Metallteil wie beispielsweise ein Er- 
zeugnis aus unmagnetischem Edelstahl wird als Materi- 

20 al fur diesen Magnethalter 16 verwendet Im Quer- 
schnitt ist dieser Magnethalter 16 U-formig ausgebildet 
Der Magnethalter 16 weist eine Seitenwand 16a auf, die 
in beiden Umfangsrichtungen abgewickelt ist, und 1st 
dariiber hinaus mit Sperrklinkenabschnitten 16b verse- 

25 hen, die dazu verwendet werden, die Permanentmagne- 
ten 15 an einer Bewegung in der Richtung zu hindern, in 
welcher sich die Welle erstreckt Die Elastizitat oder 
Federelastizitat der Seitenwand 16a des Magnethalters 
16 wirkt daher auf die Permanentmagneten 15 auf sol- 

30 che Weise ein, daB die Magneten 15 in den Umfangs- 
richtungen und radial nach auBen druckbeaufschlagt 
werden. Dies fuhrt dazu, daB eine der Seitenoberflachen 
jedes der Permanentmagneten 15 gegen den zugehori- 
gen Hilfspol 18 angedruckt wird. Die AuBenumfangs- 

35 oberflache jedes der Permanentmagneten 15 wird ge- 
gen die Innenumfangsoberflache des Jochs 3 ange- 
druckt Die Sperrklinkenabschnitte 16b des Magnethal- 
ters 16 treten in Eingriff mit beiden axialen Endoberfla- 
chen jedes der Hilfspole 18 bzw. der Permanentmagne- 

40 ten 15. Daher werden die Permanentmagneten 15 daran 
gehindert, sich in der Richtung zu bewegen, in welcher 
sich die Welle erstreckt 

Die Permanentmagneten 15 und die Hilfspole 15 sind 
in gleicher Anzahl wie die Anzahl an Polen in dem Mo- 

45 tor in diesem angeordnet 

Nachstehend wird der Betriebsablauf des voranste- 
hend geschilderten Planetenreduziergetriebeanlassers 
geschildert 

Der Anker 1 wird dadurch mit Strom versorgt, daB 

50 ein Anlafischlusseischalter (nicht gezeigt) geschlossen 
wird. Drehmoment wird durch den mit Strom versorg- 
ten Anker 1 unter dem EinfluB des Magnetfeldes der 
Permanentmagneten 15 erzeugt Das von dem Anker 1 
erzeugte Drehmoment wird auf das Planetenrad 7 fiber 

55 das Sonnenrad 6 ubertragen, welches auf der Anker- 
drehwelle 2 angeordnet ist Dieses Planetenrad 7 kammt 
mit der Innenverzahnung 4. Wahrend der Drehung urn 
den Halterungsstift 9 herum bewegt sich daher dieses 
Planetenrad 7 urn die Ankerdrehwelle 2 herum. Das 

60 Drehmoment des Ankers 1 erfahrt daher eine Verringe- 
rung der Umdrehungsgeschwindigkeit, bevor es an den 
Flanschabschnitt 10 ubertragen wird, und dann weiter 
uber den Flanschabschnitt 10 auf die Ausgangsdrehwel- 
le 11 ubertragen wird. Das Drehmoment dieser Aus- 

65 gangsdrehwelle 11 wird auf eine Ringverzahnung (nicht 
gezeigt) eines Verbrennungsmotors uber ein Ritzel 
(nicht dargestellt) einer Freilaufkupplung ubertragen. 
Wie voranstehend geschildert halt der konventionelle 
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Planetengetriebeanlasser die Permanentmagneten 15 
dadurch fest, daB die Metallmagnethalter 16 verwendet 
werden. Der konventioneile Planetengetriebeanlasser 
weist daher die Schwierigkeiten auf f dafi bei der Monta- 
ge der Permanentmagneten 15 in dem Anlasser die Per- 
manentmagneten brechen oder Spalten aufweisen kon- 
nen, und daB das Erzeugnis aus unmagnetischem Edel- 
stahl, welches als Material fiir den Magnethalter 16 ver- 
wendet wird, teuer 1st, und daher die Kosten fiir diesen 
Anlasser erhoht werden. Bei diesem konventionellen to 
Planetengetriebeanlasser ist dariiber hinaus das Pro- 
blem aufgetreten, daB die Magnethalter 16 in gleicher 
Anzahl wie die Anzahl der in dem Motor vorgesehenen 
Pole erforderlich sind, deswegen die Anzahl an Teilen 
erh6ht wird, und daher ein einfacher Herstellungsvor- 
gang des Anlassers beeintrachtigt wird. 

Die vorliegende Erfindung wird zu dem Zweck zur 
Verfugung gestellt, um die voranstehend geschilderten 
Schwierigkeiten des konventionellen Planetengetriebe- 
anlassers zu beseitigen. 

Ein Ziel der vorliegenden Erfindung besteht daher in 
der Bereitstellung einer kostengiinstigen dynamoelek- 
trischen Maschine mit Permanentmagneten, welche das 
Auftreten eines Risses in einem Permanentmagneten 
verhindern kann, und in bezug auf einen einfacheren 
Herstellungsvorgang der Maschine besser ist. 

Um das voranstehend geschilderte Ziel zu erreichen 
wird gemaB einer Zielrichtung der vorliegenden Erfin- 
dung eine dynamoelektrische Maschine mit Permanent- 
magneten zur Verfugung gestellt, welche ein zylindri- 
sches Joch aufweist, mehrere Permanentmagneten, die 
auf der lnnenumfangsoberflache des Jochs in einem 
gleichmaBigen Winkelteilungsabstand in Umfangsrich- 
tung des jochs angeordnet sind, einen Rotor, der dreh- 
beweglich in einem inneren Umfangsabschnitt der meh- 
reren Permanentmagneten angebracht ist, und ein ela- 
stisches Kunstharzeinrastteil aufweist, zum elastischen 
Eingriff mit den mehreren Permanentmagneten, und 
zum Anhalten der mehreren Permanentmagneten in be- 
zug auf eine Bewegung in Richtung von deren Achse 
und von deren Umfangsrichtung. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand zeichnerisch 
dargestellter AusfUhrungsbeispiele naher erlautert, aus 
welchen weitere Merkmale, Ziele und Vorteile der vor- 
liegenden Erfindung deutlich werden, wo bei gleiche Be- 
zugszeichen gleiche oder entsprechende Teile bezeich- 
nen. Es zeigt: 

Fig. 1 eine Schnittansicht einer dynamoelektrischen 
Maschine mit Permanentmagneten gemaB der vorlie- 
genden Erfindung, namlich die Ausfuhrungsforrn 1 der 
vorliegenden Erfindung; 

Fig. 2 eine Perspektivansicht der dynamoelektrischen 
Maschine mit Permanentmagneten gemaB der vorlie- 
genden Erfindung, namlich der Ausfuhrungsforrn 1 der 
vorliegenden Erfindung, wobei gezeigt ist, wie Perma- 
nentmagneten in der Maschine angebracht sind; 

Fig. 3 eine Perspektivansicht eines elastischen Verrie- 
gelungsteils der dynamoelektrischen Maschine mit Per- 
manentmagneten gemafi der vorliegenden Erfindung, 
namlich der Ausfuhrungsforrn t der vorliegenden Erfin- 
dung; 

Fig. 4 eine Perspektivansicht eines elastischen Verrie- 
gelungsteils einer weiteren dynamoelektrischen Ma- 
schine mh Permanentmagneten gemaB der vorliegen- 
den Erfindung, namlich gema3 Ausfuhrungsforrn 2 der 65 
vorliegenden Erfindung; 

Fig. 5 eine Schnittansicht einer weiteren dynamoelek- 
trischen Maschine mit Permanentmagneten gemaB der 



vorliegenden Erfindung, namlich der Ausfuhrungsforrn 
3 der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 6 eine Schnittansicht eines Planetenreduzierge- 
triebeanlassers, der als Beispiel fur einen konventionel- 
len Elektromotor gezeigt ist; und 

Fig. 7 eine Perspektivansicht das Planetenreduzierge- 
triebeanlassers, um zu zeigen, wie in diesem ein Perma- 
nentmagnet angebracht ist 

AUSFOHRUNGSFORM 1 



Fig. 1 ist eine Schnittansicht einer dynamoelektri- 
schen Maschine mit Permanentmagneten gemaJJ der 
vorliegenden Erfindung, namlich der Ausfuhrungsforrn 
1 der vorliegenden Erfindung. Fig, 2 ist eine Perspektiv- 
ansicht der dynamoelektrischen Maschine mit Perma- 
nentmagneten gemaB der vorliegenden Erfindung, nam- 
lich der Ausfuhrungsforrn 1 der vorliegenden Erfindung, 
wobei gezeigt ist, wie ein Permanentmagnet in der Ma- 
schine angebracht ist. Fig. 3 ist eine Perspektivansicht 
eines elastischen Verriegelungsteils der dynamoelektri- 
schen Maschine mit Permanentmagnet gemaB der vor- 
liegenden Erfindung, namlich der Ausfuhrungsforrn 1 
der vorliegenden Erfindung. In diesen Figuren bezeich- 
25 nen gleiche Bezugszeichen gleiche oder entsprechende 
Teile wie bei dem konventionellen Planetenreduzierge- 
triebeanlasser gemaB Fig. 6 und 7. 

In den Fig. 1 bis 3 ist eine fnnenverzahnung 20b an 
einem Vorderende eines zylindrischen Jochs 20a so vor- 
gesehen, daB sie mit diesem einstuckig ausgebildet ist 
Weiterhin ist ein zylindrischer Flansch 20d am inneren 
Umfangsende eines Flansches 20c der Innenverzahnung 
20b so angeordnet, daB er zu deren Vorderseite her 
vorspringt Ein stufenformiger Abschnitt 20e ist an der 
Grenze zwischen einem Joch 20a und der Innenverzah- 
nung 20b angeordnet Weiterhin ist ein elastisches Ver- 
riegelungsteil 21 aus einem elastischen Harz wie bei- 
spielsweise Gummi hergestellt, und besteht aus einem 
ringformigen Abschnitt 21a und mehreren vorspringen- 
den Teilen 21b, die von diesem ringformigen Vorschnitt 
21a so vorspringen, daB sie zum Wellenzentrum, nam- 
lich der Zentrumsachse oder Linie der Welle, parallel 
verlaufen. Eine ringformige Platte 22 hindert das Plane- 
tenrad 7 an einer Bewegung in der Axialdruckrichtung. 
Weiterhin bildet die ringformige Platte 22 eine Wand 
gegenuber einem Untersetzungsabschnitt eines Motor- 
abschnitts, um so sowohl den Drehzahlreduzierab- 
schnitt als auch den Motorabschnitt gegen die Einwir- 
kung von Staub zu schutzen. 

Bei der dynamoelektrischen Maschine mit Perma- 
nentmagnet wie voranstehend geschildert wird der Vor- 
derendabschnitt der Innenverzahnung 20b, die so ausge- 
bildet ist, daB sie einstuckig mit dem Joch 20a ausgebil- 
det ist, in die Vorderstutze 5 eingepaBt Weiterhin ist der 
Ranscnabschnitt 10 abnehmbar auf dem Gleitlager 12 
gehaltert, welches an den inneren Umfangsoberflachen- 
abschnitt des Flansches 20d der Innenverzahnung 20b 
angepaBt ist Weiterhin stehen mehrere Halterungsstif- 
te 9 vom selben Umf ang dieses Flanschabschnitts 10 aus 
in einer gleichmaBigen Wmkelunterteilung von Das Pla- 
netenrad 7 ist abnehmbar auf jeweils einem der Halte- 
rungsstifte 9 uber das zugehdrige Lager 8 gehaltert, 
welches in die lnnenumfangsoberflache des jeweiligen 
Stifts 9 eingepaBt ist Dariiber hinaus ist die Ankerdreh- 
welle 2 abnehmbar auf dem Gleitlager 13 gehaltert, wel- 
ches in einen konkaven Abschnitt des hinteren Innen- 
umfangsabscbnitts der Ausgangsdrehwelle 11 einge- 
paBt ist, die so ausgebildet ist, daB sie mit dem Flansch- 
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abschnitt 10 einstuckig ausgebildet ist. Hierbei kammt 
jedes der Planetenrader 7 mit der Innenverzahnung 20b 
und dem Sonnenrad 6, welches in dem vorderen Endab- 
schnitt der Ankerdrehwelle 2 vorgesehen ist Eine Stahl* 
kugel 14 ist zwischen den Endabschnitten der Anker- 
drehwelle 2 und der Ausgangsdrehwelle 1 1 eingeschlos- 
sen. 

Mehrere Hilfspole 18 werden auf die Innenumfangs- 
oberflache des Jochs 20a mit einem gleichmaBigen Win- 
kelunterteilungsabstand aufgeschweiBt Jeder der Per- 
manentmagneten 15 in Form eines Kreisbogens weist 
eine Seitenoberflache auf, die in einen Anlageeingriff 
mit dem zugeh&rigen Hilfspol 18 versetzt wird. Das vor- 
springende Teil 21b des elastischen Verriegelungsteils 
21 wird in einen Raum zwischen der anderen Seiten- 
oberflache jedes der Permanentmagneten 15 und des 
benachbarten Hilfspols 18 von der hinteren Endseite 
des zugehorigen Permanentmagneten 15 aus eingefiihrt 
Hierbei wird der ringformige Abschnitt 21a des elasti- 
schen Verriegelungsteils 21 auf die hintere Endoberfla- 
che des zugehorigen Permanentmagneten 15 aufge- 
setzt Die Platte 22 wird in einen Raum zwischen dem 
stufenformigen Abschnitt 20e und dem Vorderende des 
zugehorigen Permanentmagneten 15 eingefuhrt 

Weiterhin wird die hintere Spitze 17 in einen Off- 
nungsseiten-Endoberflachenabschnitt des Jochs 20a ein- 
gepaBt, so daB die mehreren Permanentmagneten 15 
den Anker 1 umgeben. 

Daher wird das elastische Sperrteil 21 in Axialrich- 
tung durch die EinpaBkraft der hinteren Stiitze 17 be- 
aufschlagt Dies fuhrt dazu, daB sich der ringformige 
Abschnitt 21a zusammenzieht, und in diesem eine elasti- 
sche Kompressionskraft erzeugt wird Die elastische 
Kompressionskraft dieses ringformigen Abschnitts 21a 
wirkt auf die Permanentmagneten 15 und die Platte 22 
ein und druckt diese Teile gegen den stufenformigen 
Abschnitt 20b. Daher werden die Permanentmagneten 
15 und die Platte 22 daran gehindert, sich in der Rich- 
tung zu bewegen, in welcher sich die Welle erstreckt, 
und sind an diese befestigt Dariiber hinaus ist jedes der 
vorspringenden Stucke 21b des elastischen Verriege- 
lungsteils 21 zwangsweise in einen Raum zwischen dem 
entsprechenden Permanentmagneten 15 und der zuge- 
hSrigen Hilfselektrode 18 eingefiihrt, und wird dann zu- 
sammengedriickt, urn eine AbstoBungskraft hervorzu- 
rufen. Die AbstoBungskraft dieses vorspringen Stuckes 
21b wirkt auf den zugehdrigen Permanentmagneten 15 
ein und druckt die sen in Umfangsrichtung. Daher wird 
eine der Seitenoberflachen jedes der Permanentmagne- 
ten 15 gegen den zugehorigen Hilfspol 18 angedrtickt 
Jeder der Permanentmagneten 15 wird daher an einer 
Bewegung in Umfangsrichtung gehindert und ist befe- 
stigt 

Im Falle der Ausfuhrungsform 1 werden daher die 
Permanentmagneten 15 dadurch positioniert und gehal- 
ten, daB das elastische Verriegelungsteil 21 aus Kunst- 
harz statt des metallischen Magnethalters beim konven- 
tionellen Anlasser verwendet wird. Daher kann verhin- 
dert werden, daB die Permanentmagneten reifien oder 
brechen, wenn die Maschine zusammengebaut wird 
Dariiber hinaus ergeben sich niedrige Materialkosten. 
Weiterhin ist die Maschine leicht zu bearbeiten und zu- 
sammenzubauen. Insgesamt ergibt sich eine kostengun- 
stige Maschine. 

Weiterhin besteht der elastische Verriegelungsab- 
schnitt 21 aus dem ringformigen Abschnitt 21a und den 
mehreren vorspringenden Teilen 21b, die von diesem 
ringformigen Abschnitt 21a parallel zum Wellenzen- 
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trum vorspringen. Daher kann die Anzahl an Teilen zum 
Positionieren der Permanentmagneten 15 verringert 
werden. Daher laJ3t sich die Maschine einfach herstellen. 
Weiterhin sind das Joch 20a und die Innenverzahnung 

5 20b so ausgebildet daB sie einstuckig miteinander sind. 
Auch in dieser Hinsicht kann die Anzahl an Teilen ver- 
ringert werden. 

Weiterhin ist das elastische Verriegelungsteil 21 in 
einem Befestigungsabschnitt des Jochs 20a eingeschlos- 

o sen, welches an der hinteren Stiitze 17 befestigt ist Da- 
her kann die Wasserdichtigkeit der Maschine verbessert 
werden. 

Im Falle der voranstehend geschilderten Ausfuh- 
rungsform 1 wird das elastische Verriegelungsteil 21 nur 

5 auf die hintere Endseite jedes der Permanentmagneten 
21 aufgesetzt Wenn jedoch das elastische Verriege- 
lungsteil 21 sowohl am vorderen als auch am hinteren 
Ende jedes der Permanentmagneten 15 angebracht 
wird, lassen sich ahnliche Wirkungen erzielen. In diesem 

o Fall konnen dariiber hinaus das elastische Verriege- 
lungsteil 21 und die Platte 22, die an der Vorderendseite 
jedes der Permanentmagneten 15 angeordnet werden, 
miteinander einstuckig ausgebildet werden. 

5 AUSFOHRUNGSFORM 2 

Bei der voranstehend geschilderten Ausfuhrungsform 
1 wird der elastische Verriegelungsabschnitt 21 durch 
ein einstuckiges Teil gebildet, welches aus dem ringfor- 

o migen Abschnitt 21a und den mehreren, vorspringenden 
Teilen oder Stiicken 2tb besteht, die von diesem ring- 
formigen Abschnitt 21a parallel zum Wellenzentrum 
vorspringen. Im Gegensatz hierzu wird im Falle der 
Ausfuhrungsform 2 das elastische Verriegelungsteil 21 

5 durch ein zweiteiliges Teil gebildet, welches durch eine 
Trennlinie 23 wie in Fig. 4 gezeigt unterteilt ist. Daher 
konnen ahnliche Wirkungen wie bei der voranstehend 
geschilderten Ausfuhrungsform 1 erzielt werden* 

o AUSFOHRUNGSFORM 3 

Fig. 5 ist eine Schnittansicht einer weiteren dynamo- 
elektrischen Maschine mit Permanentmagneten gemaB 
der vorliegenden Erfindung, namlich von Ausfuhrungs- 

5 form 3 der vorliegenden Erfindung. 

Bei der Ausfuhrungsform 3 werden mehrere Hilfspo- 
le 18 auf die Innenumfangsoberflache eines Jochs 24 in 
gleichmaBigem Winkelunterteilungsabstand aufge- 
schweiBt Jeder der kreisbogenformigen Permanentma- 

o gneten 15 weist eine Seitenoberflache auf, die in einen 
Anlageeingriff mit dem Hilfspol 18 gebracht wird. Die 
vorspringenden Teile 21b des elastischen Verriege- 
lungsteils 21 werden in einen Raum zwischen der ande- 
ren Seitenoberflache jedes der Permanentmagneten 15 

15 und dem benachbarten Hilfspol 18 von der Vorder- und 
Hinterendseite des zugehorigen Permanentmagneten 
15 aus zwangsweise eingefuhrt Hierbei wird der ring- 
formige Abschnitt 21a des elastischen Verriegelungs- 
teils 21 auf die vordere und hintere Endoberflache des 
zugehSrigen Permanentmagneten 15 aufgebracht Die 
Platte 22 wird in einen Raum zwischen dem elastischen 
Verriegelungsteil 21 und der vorderen Stiitze 5 einge- 
fiihrt, die auf der Vorderendseite des zugehorigen Per- 
manentmagneten 15 vorgesehen ist 

SchlieBlich wird die hintere Stutze 17 in einen off- 
nungsseitigen Endoberflachenabschnitt des Jochs 24 
eingepaBt, so daB die mehreren Permanentmagneten 15 
den Anker 1 umgeben. 
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Das elastische Verriegelungsteil 21 wird daher durch 
die EinpaBkraft der hinteren Stutze 17 axial mit Druck 
beaufschlagt Dies ftihrt dazu, daB sich jeder der ringfor- 
migen Abschnitte 21a zusammenzieht und eine elasti- 
sche Kraft erzeugt. Die elastische Kraft des ringformi- 5 
gen Abschnitts 21a wirkt auf die Permanentmagneten 
15 ein, namlich als Druck, und driickt daruber hinaus die 
Platte 22 gegen die vordere Stiitze 5. Daher werden die 
Permanentmagneten 15 und die Platte 22 an einer Be- 
wegung in der Richtung gehindert, in welcher die WeUe 10 
verlauft, und sind an dieser befestigt Weiterhin wird 
jedes der vorspringenden Teile 21b des elastischen Ver- 
riegelungsteils 21 in einen Raum zwischen dem zugehS- 
rigen Permanentmagneten 15 und der zugehorigen 
Hilfselektrode 18 hineingezwungen, und ist dann dort 15 
eingefangen, so daB eine elastische Kraft hervorgerufen 
wird Die elastische Kraft dieses vorspringenden Teils 
21b wirkt auf den zugehorigen Permanentmagneten 
und driickt diesen in Umfangsrichtung. Eine der Seiten- 
oberfl&chen jedes der Permanentmagneten 15 wird da- 20 
her gegen den zugehorigen Hilfspol 18 angedruckt. Da- 
her wird jeder der Permanentmagneten 15 an einer Be- 
wegungin Umfangsrichtung gehindert und ist befestigt 
Bel der vorliegenden Ausfuhrungsform 3 konnen da- 
her ahnliche Wirkungen wie bei der Ausfuhrungsform 1 25 
erzielt werden. 

Weiterhin ist im Falle der Ausfuhrungsform 3 das 
Joch 24 so ausgebildet, daB es von der Innenverzahnung 
4 getrennt ist Die Innenverzahnung 4, der Flanschab- 
schnitt 10 und die Ankerdrehwelle 2 k6nnen daher auf- 30 
einanderfolgend zusammengebaut werden, bevor der 
Zusammenbau des Jochs 24 und der Platte 22 erfolgt 
Daher kanndie Maschine einfacher hergestellt werden. 

Bei der voranstehend geschilderten Ausfuhrungsform 
3 sind das Joch 24 und die Platte 22 so ausgebildet, daB 35 
sie voneinander getrennt sind. Wenn jedoch das Joch 24 
und die Platte 22 einstiickig miteinander ausgebildet 
werden, lassen sich ahnliche Auswirkungen erzielen. 

Bei der Ausfuhrungsform 3 konnen das elastische 
Verriegelungsteil 21 und die Platte 22, die auf die Vorde- 40 
rendseite jedes der Permanentmagneten aufgebracht 
werden, auch einstiickig miteinander ausgebildet wer- 
den. 

Bei jeder der voranstehend geschilderten Ausfuh- 
rungsformen werden die Hilfspole 18 auf die Innenum- 45 
fangsoberflache des Jochs 20a bzw. 24 aufgeschweiBt 
Allerdings ist die vorliegende Erfindung auch bei einer 
dynamoelektrischen Maschine einsetzbar, die keine 
Hilfspole 18 aufweist. 

Zwar wurden voranstehend bevorzugte Ausfuh- 50 
rungsformen der vorliegenden Erfindung beschrieben, 
jedoch wird darauf hingewiesen, daB die vorliegende 
Erfindung nicht auf diese Ausfuhrungsbeispiele be- 
schrSnkt ist, und daB sich andere Modifikationen, wel- 
che nicht vom Wesen der Erfindung abweichen, fur 55 
Fachleute auf diesem Gebiet ergeben werden. 

Der Umf ang der vorliegenden Erfindung ist daher nur 
durch die Gesamtheit der vorliegenden Anmeldeunter- 
lagen beschrankt, und die beigefiigten Patentansp ruche 
sind dazu gedacht, diesen Umf ang der Erfindung abzu- eo 
deckert 

Patentanspriiche 

1. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 65 
gnetenmit: 

einem zylindrischem Joch; 

mehreren Permanentmagneten, die auf der Innen- 
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umfangsoberflache des Jochs in gleichformigem 
Winkelunterteilungsabstand in Umfangsrichtung 
des Jochs angeordnet sind; 

einem Rotor, der drehbeweglich in einem inneren 
Umfangsabschnitt der mehreren Permanentma- 
gneten angebracht ist; und 

einem elastischen Verriegelungsteil aus Kunstharz 
fur einen elastischen Eingriff mit den mehreren 
Permanentmagneten, und zum Hindern der mehre- 
ren Permanentmagneten an einer Bewegung in 
Richtung der Achse und der Umfangsrichtung der 
Maschine. 

2. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB das elastische Verriegelungsteil aus einem ring- 
formigen Abschnitt besteht der auf axiale End- 
oberflachen der mehreren Permanentmagneten 
aufgebracht wird, und aus mehreren vorspringen- 
den Teilen, die in Axialrichtung von dem ringformi- 
gen Abschnitt vorspringen und zwangsweise in ei- 
nem Raum zwischen den mehreren Permanentma- 
gneten eingefuhrt werden. 

3. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet 
daB der ringformige Abschnitt des elastischen Ver- 
riegelungsteils in mehrere Teile in Umfangsrich- 
tung aufgeteiltist 

4. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch: 
eine Innenverzahnung, die einstiickig mit einem 
vorderen Endabschnitt des Jochs ausgebildet ist; 
eine Ausgangsdrehwelle, die abnehmbar durch ein 
Lager gehaltert wird, welches auf einen Innenum* 
fangsabschnitt eines Flansches der Innenverzah- 
nung aufgepaBt ist; 

eine Rotordrehwelle, die abnehmbar auf einem La- 
ger gehaltert wird, welches in einen konkaven Ab- 
schnitt eines hinteren Innenumfangsabschnitts der 
Ausgangsdrehwelle eingepaBt ist; 
mehrere Planetenrader, die drehbar auf einem 
Flanschabschnitt angebracht sind, der auf der Aus- 
gangsdrehwelle einstiickig mit dieser vorgesehen 
ist, so daB die Planetenrader mit der Innenverzah- 
nung und mit einem Sonnenrad kammen, welches 
auf einer vorderen Endseite der Rotordrehwelle 
vorgesehen ist; 

eine vordere Stiitze, an welcher ein Vorderende der 

Innenverzahnung befestigt ist; 

eine hintere Stiitze, die in eine ruckwartige Endoff- 

nung des Jochs eingepaBt ist; und 

eine Platte, die von einer elastischen Axialkraft des 

elastischen Verriegelungsteils beaufschlagt wird, 

zum Abschirmen des Rotors von den mehreren 

Planetenradern. 

5. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB das elastische Verriegelungsteil aus einem ring- 
fdrmigen Abschnitt besteht, der auf axiale End- 
oberflachen der mehreren Permanentmagneten 
aufgesetzt ist, und aus mehreren vorspringenden 
Teilen, die von dem ringformigen Abschnitt aus in 
Axialrichtung vorspringen, und in einen Raum zwi- 
schen den mehreren Permanentmagneten einge- 
zwangt sind 

6. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB der ringformige Abschnitt des elastischen Ver- 
riegelungsteils in mehrere Teile in Umfangsrich- 
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tung unterteilt ist 

7. Dynamo elektrische Maschine rnit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch: 
eine Innenverzahnung; 

eine Ausgangsdrehwelle, die abnehmbar durch ein $ 
Lager gehaltert wird, welches an einem Innenum- 
fangsabschnitt eines Flansches der Innenverzah- 
nung angebracht ist; 

eine Rotordrehwelle, die abnehmbar durch ein La- 
ger gehaltert wird, welches in einen konkaven Ab- io 
schnitt eines hinter v r) Innenumfangsabschnitts der 
Ausgangsdrehwelle eingepaBt ist; 
mehrere Planetenrader, die drehbeweglich auf ei- 
nem Flanschabschnitt angebracht sind, der einstuk- 
kig mit der Ausgangsdrehwelle auf dieser vorgese- \$ 
hen ist, so daB die Planetenrader mit der Innenver- 
zahnung und mit einem Sonnenrad kammen, wel- 
ches auf einer Vorderendseite der Rotordrehwelle 
vorgesehen ist; 

eine vordere Sttitze, an welcher ein Yorderende des 20 
Jochs und ein Vorderende der Innenverzahnung 
befestigt sind; 

eine hintere Stiitze, die in eine riickwartige Endoff- 
nung des Jochs eingepaBt ist; und 
eine Platte, die von einer elastischen Axialkraft des 25 
elastischen Verriegelungsteils beaufschlagt wird, 
zum Abschirmen des Rotors gegeniiber den mehre- 
ren Planentenradern. 

8. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
genten nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 30 
daB das elastische Verriegelungsteil aus einem ring- 
formigen Abschnitt besteht, der auf axiale End- 
oberflachen der mehreren Permanentmagenten 
aufgesetzt wird, und aus mehreren vorspringenden 
Teilen, die in Axialrichtung vom ringfdrmigen Ab- 35 
schnitt aus vorspringen, und in einen Raum zwi- 
schen den mehreren Permanentmagneten einge- 
zwangt sind 

9. Dynamoelektrische Maschine mit Permanentma- 
gneten nach Anspruch 8 f dadurch gekennzeichnet, 40 
daB der ringfdrmige Abschnitt des elastischen Ver- 
riegelungsteils in mehrere Teile in Umfangsrich- 
tung unterteilt ist. 
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